Product data sheet
Characteristics

ATSO01N212QN

softstartér pro asynchonni motor - ATS01 - 12
A - 380..415V - 5.5 kW
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Doplriky

Provedeni montaze

Zakladni popis

Obchodni status
Rada vyrobku

Komercializovano
Altistart 01

Typ produktu nebo sou-
Casti

Softstartér

Cil vyrobku Asynchronni motory
Pouziti vyrobku Jednoduchy stroj
Oznaceni pfistroje ATSO01

Pocet fazi v siti 3fazovy

Jmenovité napéti

380...415 V (- 10...10 %)

Vykon motoru (kW)

5,5 kW pfi 380...415 V 3fazovy

Icl jmenovity proud

12A

Kategorie pouziti

Proud pfi jmenovitém
zatizeni

AC-53B vyhovuje EN/IEC 60947-4-2

60 A pfi jmenovitém zatizeni

Typ rozbéhu

Spousténi s napét'ovou rampou

Ztratovy vykon (W)

4 W pfi plné zatézi a na konci rozbéhové rampy
124 W v pfechodném stavu

S chladi¢em

Dostupné funkce

Integrovany bypass

Meze napajeciho napéti 342..456 V
Frekvence zdroje 50...60 Hz (- 5...5 %)
Meze frekvence napajeni 47,5-63 Hz

Vystupni napéti

<= napéti napajeciho zdroje

Napéti ovladaciho obvodu

Doba rozbéhu

Vestavény ve spoustéci

Nastavitelna od 1 do 10 s

Symbol ¢asu zastaveni

Nastavitelny od 1 do 10 s

Rozbé&hovy moment

Typ diskrétniho vstupu

30 — 80 % rozb&hového momentu motoru pfi pfimém pfipojeni na sit’
(LI, LI2, BOOST) funkce stop, chod a boost pfi spusténi logicky <= 8 mA 27 kQ

Napéti diskrétniho vstupu

24..40V

Typ logiky

(LI1, LI2, BOOST) pozitivni stav 0 <5V a <0,2mA, stav1>13Va>05mA

Diskrétni proudovy vystup

Typ diskrétniho vystupu

3 AAC-15
2ADC-13

(R1A, R1C) reléové vystupy Z
(LO1) logicky s otevienym kolektorem signalni - konec rozbéhu

Diskrétni napét'ovy vystup

24V (6...30 V) logicky s otevifenym kolektorem

Minimalni spinaci proud

Maximalni spinaci proud

Reléové vystupy 10 mA 6 V DC

Reléové vystupy 2 A 30 V DC indukéni zatéz, cos ¢ = 0,5 L/R =20 ms
Reléové vystupy 2 A 250 V AC indukéni zatéz, cos ¢ = 0,5 L/R =20 ms

Typ displeje 1 LED (zluta) pro dosazeni jmenovitého napéti
1 LED (zelena) pro spousté¢ zapnut
Utahovaci moment 0,5N.m
1,9..2,5 N.m
482015 Schneider
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The information provided in this documentation contains general descriptions and/or technical characteristics of the performance of the products contained herein.

This documentation is not intended as a substitute for and is not to be used for determining suitability

reliability of these products for specific user applications.

It is the duty of any such user or integrator to perform the appropriate and complete risk analysis, evaluation and testing of the products with respect to the relevant specific application or use thereof.

Neither Schneider Electric Industries SAS nor any of its affiliates or subsidiaries shall be responsible or liable for misuse of the information contained herein.



Elektrické pfipojeni

2 vodi¢(e) ohebny kabel bez kabelové koncovky, pfipojeni pres Sroubovaci ko-
nektor 0,5...1,5 mm? / AWG 16 pro ovladaci obvod

2 vodi¢(e) ohebny kabel bez kabelové koncovky, pfipojeni pres 4 mm Sroubovaci
konektor 1,5...6 mm?/ AWG 10 pro vykonovy obvod

2 vodi¢(e) ohebny kabel s kabelovou koncovkou, pfipojeni pfes 4 mm Sroubovaci
konektor 1...6 mm?/ AWG 10 pro vykonovy obvod

1 vodi¢(e) ohebny kabel bez kabelové koncovky, pfipojeni pres Sroubovaci ko-
nektor 0,5...2,5 mm? / AWG 14 pro ovladaci obvod

1 vodi¢(e) ohebny kabel bez kabelové koncovky, pfipojeni pfes 4 mm Sroubovaci
konektor 1,5...10 mm?/ AWG 8 pro vykonovy obvod

1 vodi¢(e) ohebny kabel s kabelovou koncovkou, pfipojeni pfes Sroubovaci ko-
nektor 0,5...1,5 mm? / AWG 16 pro ovladaci obvod

2 vodi¢(e) neohebny kabel, pfipojeni pres Sroubovaci konektor 0,5...1 mm?/
AWG 17 pro ovladaci obvod

2 vodi¢(e) neohebny kabel, pfipojeni pfes 4 mm Sroubovaci konektor 1...6 mm?/
AWG 10 pro vykonovy obvod

1 vodi¢(e) neohebny kabel, pfipojeni pres Sroubovaci konektor 0,5...2,5 mm?/
AWG 14 pro ovladaci obvod

1 vodi¢(e) neohebny kabel, pfipojeni pfes 4 mm Sroubovaci konektor 1...10 mm?/
AWG 8 pro vykonovy obvod

Oznaceni CE

Pracovni poloha Svisla +/- 10 stupnia
Vyska 124 mm

Sitka 45 mm

Hloubka 131 mm

Hmotnost pfistroje 0,42 kg

Prostredi

Elektromag.Kompatibilita

Standardy

Impulzni napéti/proud vyhovuje IEC 61000-4-5 urover 3

Mikrovypadky a kolisani napéti vyhovuje IEC 61000-4-11

Odolnost proti vyzafovanému radioelektrickému ruseni vyhovuje IEC 61000-4-3
uroven 3

Odolnost proti elektrickym pfechodovym déjim vyhovuje IEC 61000-4-4 Grover 4
Odolnost proti ruSeni ve vedeni zpusobeny radioelektrickymi poli vyhovuje IEC
61000-4-6 uroven 3

Harmonické vyhovuje IEC 1000-3-4

Harmonické vyhovuje IEC 1000-3-2

Odolnost EMC vyhovuje EN 50082-2

Odolnost EMC vyhovuje EN 50082-1

Elektrostaticky vyboj vyhovuje IEC 61000-4-2 aroven 3

Tlumené oscilujici viny vyhovuje IEC 61000-4-12 droven 3

Emise vedenim a vyzafovanim vyhovuje IEC 60947-4-2 Groven B

Emise vedenim a vyzafovanim vyhovuje CISPR 11 uroven B

EN/IEC 60947-4-2

Certifikace vyrobku

B44.1-96/ASME A17.5 pro spoustéc pfipoj.ke svorkam motoru do D
CCcC

CSA

C-Tick

GOST

UL

Stupen kryti IP

Stupen znedisténi

IP20
2 vyhovuje EN/IEC 60947-4-2

Odolnost proti vibracim

1,5 mm Spicka-Spicka (f = 3...13 Hz) vyhovuje EN/IEC 60068-2-6
1 gn (f=13...150 Hz) vyhovuje EN/IEC 60068-2-6

Odolnost proti otfestim

15 gn pro 11 ms vyhovuje EN/IEC 60068-2-27

Relativni vihkost

Teplota okolniho vzduchu pro provoz

5...95 % bez kondenzace nebo kapajici vody vyhovuje EN/IEC 60068-2-3

40...50 °C se snizenim proudu 0 2 % na °C
-10...40 °C bez snizeni zatizeni

Teplota okolniho vzduchu pro uskladnéni

-25...70 °C vyhovuje EN/IEC 60947-4-2

Pracovni nadmofska vyska

Zaruéni lhata
Zarucni Inta

> 1000 m se snizenim proudu o0 2,2 % na kazdych dalSich 100 m
<= 1000 m bez snizeni zatizeni

18 mésicl
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Product data sheet ATS01N212QN

Dimensions Drawings

Dimensions

Mounting on Symetrical (35 mm) Rail

Screw Fixing

mm
it

(1) Retractable fixings
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Product data sheet ATS01N212QN

Connections and Schema

Example of Manual Control

A1: Soft start/soft stop unit
(1) For type 2 coordination
Q1 : Motor circuit-breaker
F3: 3 fast-acting fuses

4 Schpeider
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Technical Description

Function Diagram

2-wire Control with Deceleration
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LI2 : Logic input

R1: Relay output

LO1 :Logic output

LED Yellow LED

2:

3-wire Control with Deceleration
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